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辽宁电动缸介绍

生成日期: 2025-10-24

    电动推杆的分类：1、按丝杠形式分：梯形丝杆式，滚珠丝杆式，行星滚珠丝杆式等。2、按电机类型
分：直流电机式，交流电机式，步进电机式，伺服电机式等。可用于各种简单或复杂的工艺流程中做为执行机
械使用，以实现远距离控制、集中控制或自动控制,小型电动推杆一般都是用直流电动推杆,因为直流电比交流
电的安全性能更高。电动推杆的工作原理：电动机经齿轮减速后，带动一对丝杆螺母。把电机的旋转运动变成
直线运动，利用电动机正反转完成推杆动作。如通过各种杠杆、摇杆或连杆等机构可完成转动、摇动等复杂动
作。通过改变杠杆力臂长度，可以增大或加大行程。电动推杆的主要用途：电动推杆是通用型的辅助驱动装置，
可***运用于医疗、家具、家庭、电子、电力、机械、冶金、交通、矿山、石油、化工、起重、运输、建筑、粮
饲加工等行业。具有节能环保，性能可靠，动作灵敏，运行平稳，推拉力相同，环境适应性好等特点。设计新
颖精致、体积小、精度高、完全同步、自锁性能好、卫生，电机直接驱动，不需要管道的气源、油路，现已大
量用于生产线、汽车、透气窗开启、**、舞台、纺织、污水处理等各个行业设备上。
顶耕国际贸易（上海）有限公司依靠专业的知识，为客户提供从询价、选型、技术交流、售后服务等支持！辽
宁电动缸介绍

电动缸与电动推杆一般统称为电动执行器，通过电动机带动各种螺杆旋转，让螺母转化为直线运动的一种往复
直线运动，一般意义上来说，电动缸的原理和电动推杆的工作原理一样，都是进行直线推拉、提升动作的运动，
但严格来讲，两者还是有很多细微的差别（在英文表述中统称为electriclinearactuator，两者没有作为特别区
分），电动缸与电动推杆的区别具体分析如下：1、结构电动推杆内部的螺母为普通螺母，内部结构间隙较大，
采用的电机也多为交、直流电机，所以重复定位精度较低，并且寿命较短；电动缸的结构为丝杆结构，电动缸
采用电机多为伺服电机或者步进电机，并且其内部结间隙几乎为零，所以电缸的重复定位精度高，寿命长（总
行程可达100000KM以上）。2、精度：交流电动推杆精度：，DC电动推杆精度：1-2mm电动缸精度：3、选材
电动推杆由普通梯形丝杠、滚珠丝杠来做的，通常连接齿轮电机，涡轮杆等方式传动，效率比较低；伺服电动
缸则通常采用研磨滚珠丝杠、行星滚珠丝杠来做成的，它直接与电机进行耦合，或同步连接带轮，速度效率非
常高。4、速度：电动推杆的速度一般<100mm/s电动缸可达2m/s的速度5、控制电动推杆只能控制0点和行程
终点2个位置。辽宁电动缸介绍厂家授权代理，万千客户放心之选！

    对于执行机构的定义是：一种能提供直线或旋转运动的驱动装置，它利用某种驱动能源并在某种控制
信号作用下工作。执行机构使用液体、气体、电力或其它能源并通过电机、气缸或其它装置将其转化成驱动作
用。其基本类型有部分回转(Part-Turn)、多回转(Multi-Turn)及直行程(Linear)三种驱动方式。中文名电动执
行机构外文名ElectricActuator驱动方式回转、多回转、直行程阀门旋转式阀门、多回转阀门开关控制自动控
制阀、连续控制故障分析位置传感器、执行器、电气故障控制自动化基本的执行机构用于把阀门驱动至全开或
全关的位置。用于控制阀的执行机构能够精确的使阀门走到任何位置。尽管大部分执行机构都是用于开关阀门，
但是如今的执行机构的设计远远超出了简单的开关功能，它们包含了位置感应装置，力矩感应装置，电极保护
装置，逻辑控制装置，数字通讯模块及PID控制模块等，而这些装置全部安装在一个紧凑的外壳内。因为越来
越多的工厂采用了自动化控制，人工操作被机械或自动化设备所替代，人们要求执行机构能够起到控制系统与
阀门机械运动之间的界面作用。

    电动缸的内部结构图电动缸的结构简单的分为：丝杆、缸体、电机和动力管，目前市面上所有的电动
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缸都是一样的，下面我们看看不同类型电动缸的结构。国产电动缸内部结构图一般分为下面三种1、伺服电机、
尾部双尾片耳环、滚珠丝杆、缸体、直线位移传感器、前端盖、杆端双尾片耳环2、皮带轮罩、后底板、轴承座、
下限位开关、缸体、上限位开关、前法兰、活塞杆、前端盖、伺服电机、行星减速机。3、伺服电机、侧面法兰、
轴承座、缸体、光栅尺、活塞杆重型电动缸内部结构图手动轴、马达、刹车、弹簧组件、框架、丝杆、顶端夹
具、杆高性能电动缸内部结构图伺服电机、行星减速机、同步带箱体、同步带、滚柱螺母、电动缸缸体、动力
管电动缸的工作原理电动缸的工作原理是以电力作为直接动力源，采用各种类型的电机(如AC伺服电机、步进
伺服电机、DC伺服电机）带动不同形式的丝杠(或螺母)旋转，并通过构件间的螺旋运动转化为螺母(或丝杠)的
直线运动，再由螺母(或丝杠)带动缸筒或负载做往复直线运动。传统的电动缸一般采用电动机驱动丝杠旋转，
并通过构件间的螺旋运动转化为螺母的直线运动。近些年新兴的“螺母反转型”电动缸(如整体式行星滚柱丝杠
电动缸)采用相反的驱动方式。顶耕国际贸易（上海）有限公司有着多年的专业知识，期待您的咨询！

    在改变控制开度时，需要供电，在达到所需开度时就可不再供电，因此从节能看，电动推杆执行机构
比气动执行机构有明显节能优点。适用于远距离操纵而***用于电力、化工、冶金、矿山、轻工、交通、船舶等
部门的风门、阀门、闸门等机构的启闭、物料装卸、流量控制等。现已被越来越多的部门用它来代替机构手、
液压阀、减速传动机构的自动装置[1]。电动推杆工作原理编辑电动机经齿轮或蜗轮蜗杆减速后，带动一对丝杆
螺母。把电机的旋转运动变成直线运动，利用电动机正反转完成推杆动作。如通过各种杠杆、摇杆或连杆等机
构可完成转动、摇动等复杂动作。通过改变杠杆力臂长度，可以增大或减小行程。行程控制装置蜗轮蜗杆传动
形式：电机齿轮上的蜗杆带动蜗轮转动，使蜗轮内的小丝杆作轴向移动，由连接板带动限位杆相应作轴向移动，
至所需行程时，通过调节限位块压下行程开关断电，电动机停止运转（正反控制相同）。齿轮传动形式：电机
通过减速齿轮后带动安装于内管的小丝杆，带动与之连接一起的做轴向运行螺母，至所设定的行程时螺母触角
压住限位开关断开电源，电机停止运动（反向与之相同）。可选配电位器，用以显示推杆运行的行程状态，还
可加配编码器，来实现分几步走完整个行程。顶耕国际贸易（上海）有限公司专注于进口机电设备，欢迎咨询！
辽宁电动缸介绍

顶耕国际贸易（上海）有限公司是集贸易为一体的专业服务提供商,具有雄厚的科研实力、技术实力和经济
实力！辽宁电动缸介绍

    电动机经齿轮减速后，带动一对丝杆螺母，把电机的旋转运动变成直线运动，利用电动机正反转完成
推杆动作。通过各种杠杆、摇杆或连杆等机构可完成转动、摇动等复杂动作。通过改变杠杆力臂长度，可以增
大或减小行程。电机齿轮上的蜗杆带动蜗轮转动，使蜗轮内的小丝杆做轴向移动，由连接板带动限位杆做轴向
移动，至所需行程时，通过调节限位块压下行程开关断电，电动机停止运转(正反控制相同)。电机通过减速齿
轮后带动安装于内管的小丝杆，带动与之连接一起做轴向运行螺母，至所设定的行程时，螺母触角压住限位开
关断开电源，电机停止运动(反向与之相同)。可选配电位器，用以显示推杆运行的行程状态，还可加配编码器，
来实现分几步走完整个行程。设计新颖精致、体积小、精度高、完全同步、自锁性能好、卫生，电机直接驱动，
不需要管道的气源、油路，现已大量用于生产线、汽车、透气窗开启、**、舞台、纺织、污水处理等各个行业
设备上。
辽宁电动缸介绍

顶耕国际贸易（上海）有限公司主营品牌有FMC,SYNTRON,COSMIC,ALOVA,FSA,晟创，发展规模团队
不断壮大，该公司贸易型的公司。公司是一家股份有限公司企业，以诚信务实的创业精神、专业的管理团队、
踏实的职工队伍，努力为广大用户提供***的产品。以满足顾客要求为己任；以顾客永远满意为标准；以保持行
业优先为目标，提供***的振动给料机，电动缸，切砖机，真空主阀。顶耕贸易将以真诚的服务、创新的理
念、***的产品，为彼此赢得全新的未来！


